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const imt LDR

int ValorLido

void setup{} {

Serial.begin(9628);

}

void loop() {

ValorLido = analogRead(LOR);
Serial.print("Walor lido pelo LOR = ");
Serial.println{valorLido);

delay(See);

}
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const buzzerfin = ¥; [/ Piezo no pino 7
const imt ldePin = &; // LDR no pino analdgico @
const ledPin = 3; /f LED no pino digital 3

const int ledverde = 8;
const ledvermelho = 18;
int ldrvalue = &; // Walor lido do LDR

int toneval = @;
int toneAdjustment = Z288E;
float sinval;

wold setup() {
Jifativando o serial monitor que exibirsd os walores lidos no sensor.
serial.begin(9ze8);
J/oefinindo pinos digitais dos leds e buzzer como de saida.
pinMode(ledPin, OUTPUT);
pinMode(buzzerPin, OUTPUT);
pinMode(ledverde, QUTPUT) ;
pinMode(ledvermelho, QUTPUT);

void loopi() {
ldrvalue = analogRead{ldrPin); // lé& o walor do LDR

ffluminosidade baixa.

if (ldrvalue <= 3849) {
apagaleds{);
digitalwrite(ledvermelho, HIGH);

fftoca o alarme

digitalwWrite(ledPin, HIGH};

sirene(});

delay(25); /) espera um pouco
noTone{buzzerPin); // interrompe o tom

ffLuminosidade alta.

if (ldrvalue » BeE) {
apagaleds{);
digitalWrite(ledvVerde, HIGH]};
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SFfExibinde o walor do sensor no serial monitor.
Serial.print{"valor lido no sensor: "J);
Serial.printlnildrvaluel;
delayi{sa]);

¥

SPAFuncao sirene
wold sirena(}{
fftocar 5 ciclos
for {int k=8; k«5; k++){
For [(int x=8;=<188;x++}{
S fconwverte graus em radianos
sinval = {(sin{x*{3.1412/318833)};
S fagora gera uma fregquencia
toneval = 288@+(int{sinval*1a8));
fftoca o valor no buzzer
tone({buzzerPin, tonevall};
dfatraso de Zms e gera nowo tom
delay{2);

FfAFungao criada para apagar todos os leds de uma wez.

wold apagaLeds{}) {
digitalkWrite{ledverds,LOR]) ;
digitalwrite{ledvermelho,LOKW]};
digitalwWrite{ledPin, LOW);

¥

Como o projeto deve funcionar

1. Quando vocé iniciar o programa, o led verde devera ficar aceso, pois o feixe de luz do laser esta incidindo sobre o sensor LDR. O valores idos séo

maiores que o valor de referéncia que vocé utlizou no projeto (no nosso projeto utlizamos 800).

7. Interrompendo o feixe de luz sobre 0 sensor LOR, o led vermelha acendera assim coma o alame (sirene) serd acionado. Isto acontece quando o valor

iido no sensor LOR esfiver abaito do valor de referéncia (no nosso projeto utiizamas 800).
3. Apos alguns instantes o alame & desligado automaticamente.

4. Alrindo o Moniter Serial da IDE do Arduing, vacé padera fazer as leituras do sensor 2 qual

Referencial: Squids.com.br
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FrojetoLaser

int
int
int

int

vold setupl) |

pinMode {laser, OUTEUT);
pinMode (led, OCOUTFUT);
pinMode {1dr, IHNEUT);
Serial begin(9&00) ;

wvoid loop() {

digitalWrite (laser, HIGH);
wvalor = analogRead({ldr);
if{ walor <= 500){
digitalWrite (led, HIGH) ;
delay (500 7
digitalWrite (led, LOW);
Serial println({walor);

}

else |
digitalWrite (led, HIGH) ;
}
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